Serie PR

Sensor de proximiadad tipo cilindrico

Sensor de proximidad tipo cilindrico

@EICaracteristicas

®Resistencia al ruido mejorada con Cl dedicado (3 hilos CC)

®Proteccidn contra inversion de polaridad, picos de voltaje

y sobrecorriente (Excepto para la serie PR08).

®Ciclo de vida largo y operacion simple y confiable

®|ndicador de estatus con LED rojo

®Proteccion IP67 a prueba de agua (IEC estandar)

®Reemplazo para micro interruptores de limite

>
Q Lea antes del uso "Precauciones de seguridad" .
en el manual de operacién
Especificaciones
@2 hilos CC
Modelo PRT08-1.5D0 (PRT08-2DO |PRT12-2DO |PRT12-4DO |PRT18-5DO |PRT18-8DO |PRT30-10DO [PRT30-15DO
PRT08-1.5DC |PRT08-2DC |PRT12-2DC |PRT12-4DC |PRT18-5DC |[PRT18-8DC |PRT30-10DC |PRT30-15DC
Distancia nominal 1.5mm+10% | 2mm +10% 2mm +£10% 4mm £10% 5mm +£10% 8mm £10% 10mm£10% | 15mm +£10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objeto estandar ) ) 18 x18 xImm |25 x25 x1Tmm | 30 x30 x1mm |45 x45 x 1mm
12x12 1 h ; )
de deteccion 8 x8 x1mm(hierro) X mm(hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de deteccién| 0 ~ 1.05mm 0~1.4mm 0~ 1.4mm 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 24VCC
(Voltaje de operacion) (15-30VCC)
Corriente de fuga Max. 0.6mA
Frecuencia de
respuesta (*1) 1.5kHz 1kHz 1.5kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
Voltaje residual Max. 3.5V
Variacion por temp. +10% Max. para la distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura -25 ~ +70°C
Salida de control 2 ~100mA

Resistencia de aislam.

Min. 50MQ(a 500VCC mega)

Rigidez dieléctrica

1500VCA 50/60Hz por 1minuto

Vibracion Amplitud de1mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicion de no congelamiento)

Temperatura de almacen.,

-30 ~ +80°C(en condicion de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccion contra picos de voltaje,sobrecorriente y corto circuito

Proteccion IP67(IEC estandar)

) Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de detecciéon: ABS resistente al calor,
Material Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)
Especif. de cable &3.5x2P, 2m | &4 x2P, 2m | @5 x2P, 2m
Certificados C€ %

Peso de la unidad Aprox.369 |Aprox.369 |Aprox.63g |Aprox.639 |Aprox.1229 |Aprox.1229 Aprox.181g |Aprox.181g

#(*1) La frecuencia de

respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la

distancia de deteccion para la distancia al objeto.
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Serie PR

@3 hilos CC

PR08-1.5DN PR08-2DN PR12-2DN Esgjgg PR18-5DN PR18-8DN PR30-10DN PR30-15DN
PR08-1.5DP PR08-2DP PR12-2DP PR12-4DN2 PR18-5DP PR18-8DP PR30-10DP PR30-15DP
PR08-1.5DN2 PR08-2DN2 PR12-2DN2 PR12-4DP2 PR18-5DN2 PR18-8DN2 PR30-10DN2 PR30-15DN2

Model PR08-1.5DP2 PR08-2DP2 PR12-2DP2 PRS12-4DN PR18-5DP2 PR18-8DP2 PR30-10DP2 PR30-15DP2

odelo PRLOS-15DN  [PRLO8-2DN | ooc27r s |opcio4pp  |PRL18-5DN  |PRL18-8DN  |PRL30-10DN  [PRL30-15DN

PRL08-1.5DP  ([PRL08-2DP PRS12-2DP PRS12-4DN2 |PRL18-5DP PRL18-8DP PRL30-10DP PRL30-15DP
PRL08-1.5DN2 |PRL08-2DN2 PRS12-2DN2 |PRL12-4DN PRL18-5DN2 (PRL18-8DN2 |PRL30-10DN2 |PRL30-15DN2
PRL08-1.5DP2 |PRL08-2DP2 PRL12-4DP PRL18-5DP2 |(PRL18-8DP2 |PRL30-10DP2 |PRL30-15DP2

Distancia nominal 1.5mm £10% | 2mm £10% 2mm £10% 4mm £10% 5mm £10% 8mm +£10% 10mm +£10% 15mm +£10%

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Objeto estandar de . . 18 x18 x 1Tmm | 25 x25 xTmm | 30x30x 1mm |45 x45x 1Tmm

deteccion 8 x8 x Tmm(hierro) 12 x12 x Imm(hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)

Distancia de deteccion | 0 ~ 1.05mm | 0~1.4mm 0~1.4mm | 0~2.8mm 0~ 3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm

Alimentacion 12-24VCC

(Voltaje de operacion) (10-30VCC)

Corriente de fuga Max. 10mA

Frecuencia de respuesta (*1) 1.5kHz 1kHz 1.5kHz | 500Hz 350Hz | 400Hz 200Hz

Voltaje residual Max. 1.5V

Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccion a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C, serie PR08: Max. £20%

Salida de control 200mA

Resistencia de aislamiento

Min. 50MQ(a 500VCC)

Rigidez dieléctrica

1500V CA 50/60Hz por 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1Tmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)

Temperatura ambiente

-25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)

Temperatura de almacenaje

-30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)

Humedad ambiente

35~ 95%RH

Circuito de proteccion

Circuito de proteccién contra picos de voltaje, inversion de polaridad, sobrecorriente y corto circuito

Proteccion

IP67(IEC estandar)

Material

Cuerpo / tuerca: latéon niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccién: ABS resistente al calor,
Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)

Especificacion de cable 4% 3P, 2m | 5% 3P, 2m
Certificados ce
. : : . : . PR:Aprox. 118 : : : .
Peso de la unidad Aprox. 369 Aprox. 36g ESSA/p\rpor);;%%g EESAR;)O;;%%g gslﬁi{%; 112%g PRL:Kprox. 15%9 EE?K[)?‘ZXE;%Q EEI:A/E;%; g;gg
#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccion con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccion
para la distancia al objeto.
@2 hilos CA
PR18-5A0 PR18-8A0 PR30-10A0 PR30-15A0
Modelo PR12-2A0 PR12-4A0 PR18-5AC PR18-8AC PR30-10AC PR30-15AC
PR12-2AC PR12-4AC PRL18-5A0 PRL18-8A0 PRL30-10A0 PRL30-15A0
PRL18-5AC PRL18-8AC PRL30-10AC PRL30-15AC
Distancia nominal 2mm +10% 4mm £10% 5mm £10% 8mm +£10% 10mm £10% 15mm +£10%
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccién
Objeto estandar 12 x12 x Amm(hierro) 18 x 18 x Immhierro) |25 x 25 x Imm(hierro) |30 x30 x Tmm(hierro) |45 x45 x Imm(hierro)
Distancia de deteccion 0~1.4mm | 0~2.8mm 0~3.5mm 0 ~5.6mm 0~7mm 0~ 10.5mm
Alimentacion 100-240VCA
(Voltaje de operacion) (85-264VCA)
Corriente de fuga Max. 2.5mA
Frecuencia de respuesta (*1) 20Hz
Voltaje residual Max. 10V
Variacién por temp. +10% Max. para distancia de deteccién a +20°C dentro del rango de temperatura de -25 ~ +70°C
Salida de control 5~ 150mA 5~ 200mA
Resistencia de aislamiento Min. 50MQ(a 500VCC)
Rigidez dieléctrica 2500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de Tmm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe 500m/s?(50G) en direcciones X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de operacién (LED rojo)
Temperatura ambiente -25 ~ +70°C(en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -30 ~ +80°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35~ 95%RH
Circuito de proteccion Circuito de proteccioén contra picos de voltaje
Proteccion IP67(IEC estandar)
Especificacion de cable 4 x 2P, 2m &5 x2P, 2m

Material

Cuerpo / tuerca: latén niquelado, rondana: hierro niquelado, superficie de deteccion: ABS resistente al calor,
Cable estandar (negro): cloruro de polivinilo (PVC), cable resistente al aceite (gris): cloruro de polivinilo resistente al aceite (PVC)

Certificados

ce

Peso de la unidad

Aprox. 66g

Aprox. 66g

PR : Aprox. 130g
PRL : Apox. 150g

PR : Aprox. 130g
PRL : Aprox. 150g

PR : Aprox. 185g
PRL : Aprox. 224g

PR : Aprox. 117g

PRL : Aprox. 222g

#(*1) La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se usa el objeto estandar de deteccién con dos veces el tamafio especificado y 1/2 de la distancia de deteccién
para la distancia al objeto.
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

=Dimensiones
(Unidad:mm)
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Serie PR

EIDimensiones (Unidad:mm)
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Sensor de proximidad tipo cilindrico

IDiagrama de la salida de control

©2 hilos CC

NA NC

Objeto a [ Presencia
= detectar “No pres. _._ _._
= Operacion
g Carga |:Retorno J_ ._.
© Indicador - ON

(LED) OFF J_ ._.

©3 hilos CC
Salida NPN

O+V

l Circuito principal

Objeto a
detectar

NA NC
P
[Nopee— B B
[Reomo L

Voltaje de sallda[ i ._. .

Carga
(Café-negro)

(Negro-azul)
ov Indicador  ON
(LED) OFF J_ ._.
Salid PNP

ali

Circuito princip:

NA NC
Objetoa - Presencia
detectar [No pres. . .
Carga Operacion
(Negro-azul) L Retorno . ._.
Voltaje de salida
(! H BN

(Negro-azul)
Indicador - ON
(LED) OFF J_ u

©O2 hilos CA

Café
9 Carga

i Alimentacion
7 CA

Circuito principal

N Azul

"

Objeto a
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NA NC
o
senll B B
oo [ M LI

Indicador  ON
(LED) OFF

A BN

[ElConexiones
©2 hilos CC
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=
:[ o Azul
ov
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IS

oov

#La carga se puede conectar a cualquier cable.

©3 hilos CC

+V

Café | Azul

(PR18-5DN)

Negro
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Café

5 5 7 B

(PR18-5DN) we |[com || no

1 2 3 3

< PA10-U >

Negro| Café Café

8|9 [10[11[12]13[14

CP1CP2 +12v 0V

1/2]3]4]5]6]7

<FX4> " 4o0240vca

©2 hilos CA

Cafeé

Q 100-240VCA

Café

(~) 100-240vCA

#La carga se puede conectar a cualquier cable.
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Serie PR

E=lUso correcto

©Conexioén de la carga
Café

100-
Alimen- 240VCA

tacion

< 2 hilos CC, 2 hilos CA >

< 2 hilos CC >

Cuando use sensores de proximidad de 2 hilos CC y CA, debera conectar una carga, de otra manera los componentes
internos se pueden dafiar. La carga se puede conectar a cualquier conductor.

©OEn caso de que la corriente de carga sea pequeia

@2 hilos CA . .
1os Puede haber una falla en el retorno de la carga debido a un voltaje

residual. Si la corriente de carga esta por abajo de 5mA, asegurese de
que el voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de compensacién en paralelo con la carga
como se ve en el diagrama.

Vs

Resistencia de
compensacion (R)

Alimen-
tacion
CA

Vs®
R

110VCA : Min. 20kQ 3W
220VCA : Min. 39kQ 10W '
[ I:Corriente de carga, R:Resistencia de compensacion, P:Potencia permitida]

R= @ P= (W)

@2 hilos CC
Reduzca la corriente en el sensor de proximidad por abajo de la corriente

de retorno de la carga, conectando una resistencia de compensacion en
paralelo.

Resistenciade = Vs
compensacion (R) |-

#El valor W de la resistencia de compensacion debera ser grande para
una correcta disipacion del calor.
Vs Vs?
e = w
lo-loff Y P= & W
[Vs : Alimentacion, lo : Corriente min. del sensor de proximidad ]
loff : Corriente de retorno de carga, P : Watts de resistencia de compensacion

R =

Olnterferencia mutua e influencia de metales cercanos

Cuando varios sensores de proximidad se montan cerca, se puede producir un malfucionamiento de los sensores por
interferencia mutua. Entonces asegurese de tener la distancia minima entre dos sensores, como se ve en la tabla de

=y | o=

Frente a frente

Cuando los sensores se montan en un panel metalico, se necesita proteger a los sensores de la interferencia de cualquier
metal excepto del objeto a detectar. De esta manera asegurese de usar la distancia minima como se ve en la tabla de

Paralelos B

abajo. m
_T "
8| |
Lf'-
f» (Unidad:mm)
PR(T)18-5DC] |PR(T)18-8D] |PR(T)30-10DC] |PR(T)30-15D0]
Modelo| cos-1.5000  |PRo8-2000 igg’gé&u .22(;);2‘{4,3%] PRL18-5DC1 |PRL18-8DC] |PRL30-10D00 |PRL30-15D01
] PRT08-1.5000 |PRT08-2D01 | 2-AEI PR12 4_AE| PR18-5A1 PR18-8AC] PR30-10AC] PR30-15AC]
ltem ” 8 PRL18-5AC1 |PRL18-8AL1 |PRL30-10A00 |PRL30-15AC]
A 9 12 12 24 30 48 60 90
B 16 24 24 36 36 54 60 90
¢ 0 8 0 11 0 14 0 15
@d 8 24 12 36 18 54 30 90
m 45 6 6 12 15 24 30 54
n 12 24 18 36 27 54 45 90
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