Serie E50S

Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro & 50mm

mCaracteristicas

®|deal para mediciones de angulo, posicion, revolucion,
velocidad, aceleracion y distancia
®Alimentacién: 5VCC, 12-24VCC +5%

®Econdémico

=]Aplicaciones

®Diversas maquinas herramientas, maquinas de
empaque y en general maquinaria industrial.

A

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"

en el manual de operacion

|

mlInformacion para seleccionar (antiguo nombre: ENB)

| E50S || 8 |—[ 5000 | —[ 3 |— | 2 | —[ 24 ]|
I I I I I I I
Serie  |Diametro flecha | Pulso/1Revolucion | Fases de salida Salida Alimentacion Cables
, Sin marca: tipo Normal
) T: Salida Totem pole C:Cable saliente
2A,B Qi
) : N:Salida NPN colector 5 :5VCC +5% con conector ()
Tipo flecha . 3/A,B, Z ; ; i
diametro 28mm Ver la resolucion YAKBE abierto 24:12-24VCC | CR:tipo Conector posterior
SAB B | ViSalida de voltaje +5% integrado
Z50mm . +5% r
6:A,A,B,B,Z,Z L:Salida line driver(:) CS:tipo Conector lateral
integrado

#Estandar: E50S8-|PULSO|-3-N-24

Especificaciones

skEstandar:A, B, Z #dLa alimentacién de line #Longitud del cable: 250mm

driver es solo 5VCC

Producto

Encoder rotatorio incremental tipo flecha diametro @50mm

Resolucion (P/R)

*1,*2,*5,10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 125, 150, 192, 200,
240, 250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000,

(Nota1)
2048, 2500, 3000, 3600, 5000, 6000, 8000 (El tipo no indicado puede personalizable)

Fases de salida Fases A, B, Z (line driver: fases A, A, B, B, Z, Z)
legren0|a de fase de Diferencia de fases entre Ay B :L iT—(T=1cicIo de la fase A)
salida 4 8
*Bajo = Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida Totem pole | *Alto & Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida(Alimentacién 5VCC):Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Voltaje de salida(Alimentacion 12-24VCC):Min. (Alimentacién-3.0)VCC
. Salida de ?;I;(i?or'\la?i\‘eno Corriente de carga: Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
L control 5 liga de voltaje Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
fg *Bajo = Corriente de carga: Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
© Salida line driver *Alto = Corriente de carga: Max. -20mA, Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC) : Min. 2.5VCC
s Voltaje de salida (voltaje de alimentacién 12-24VCC): Min. (Alimentacion -3.0) VCC
'g Tiempo de Salida Totem pole Max. 1us L L
£ | respuesta |Salida NPN Max. 1ps -Cond|C|or1 de medicion
3 (Aumento/ colgctor ablel‘t(? : < Longitud del cable:2m,
u% Descenso) |Salida de voltaje Max. 1us | de fuga=Max. 20mA
Salida line driver Max. 0.5us
Frecuencia max. de respuesta 300kHz
Alimentacién *5VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%) <12-24VCC +5% (ondulacién P-P:Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 80mA (desconexion de la carga), salida line driver: Max. 50mA (desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC mega entre y todas las terminales y la carcaza)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (entre todas las terminales y carcaza)
Conexion Cable saliente, 200mm cable saliente con conector, tipo conector integrado (Posterior, Lateral)
S g Torque de arranque (Nota 2) Max. 70gfecm (0.007N-m)
Q
8 € |Inercia del rotor Max. 80gscm? (8x10° kgem?)
§_ g Carga en flecha Radial : Max. 10kgf, Impulso : Max. 2.5kgf
] Revoluciones max. permisibles | (Nota 3) 5000rpm
Vibracion Amplitud de 1.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas
Golpe Max. 75G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(en condicién de no congelamiento), Aimacenaje: -25 ~ 85°C

Humedad ambiente

35~85%RH, Almacenaje: 35~90%RH

Proteccion IP50, adaptable a IP64, tipo conector integrado: IP65 (estandar IEC)
Cables @5mm, 5P, Longitud: 2m, Cable blindado (linea de control:5mm, 8P)
Accesorios Cople @8mm, soporte

Certificaciones (C € (Excepto parala salida line driver)

Peso de la unidad

Aprox. 275g, tipo conector integrado:180g

#(Nota1)™ pulso es solo para fases A, B (salida line driver es para fases A, A, B, B). Se puede producir abajo de 1000P/R para conector integrado.

#(Nota2) Tanto el torque de arranque como el valor en rango se pueden personalizar.
#(Nota 3) Revoluciones max. permisibles = Revoluciéon max. de respuesta [Revolucién max. de respuesta(rpm) =

Frecuencia max. respuesta
Resolucion

X 60 seg]

Avtonics




